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LA «SERIE DEL 8»

POTENCIA 'Y CONTROL

Las excavadoras de ruedas WX han sido disefiadas para ofrecer la maxima productividad y precision.

Su sistema hidraulico extra potente se gestiona a través del control del sistema hidraulico inteligente de Case

(CIHS), con una sola CPU (unidad central de procesamiento) para mejorar el control y simplificar el diagnostico. Las
excavadoras de ruedas Case utilizan un sistema hidraulico de 3 bombas, una de ellas reservada a la funcion de giro.
Esto proporciona un movimiento continuo y permite al operador realizar varias funciones para una excavacion uniforme
y productiva.

La funcion de giro inteligente Case (CIS - Case Intelligent Swing) permite al operador ajustar la velocidad de giro de
la torreta para adaptarse a los distintos lugares de trabajo. El nuevo modo especifico de nivelacion de CASE (CLM)
maximiza la velocidad, la facilidad y la precision de las operaciones de nivelacion.

El sistema Powerboost automatico aporta un rendimiento maximo en operaciones exigentes de arranque y elevacion. El
control de limitacion de la potencia regula el motor y las bombas hidraulicas para optimizar la potencia desarrollada.

VERSATILIDAD SUPERIOR

El caudal y la presion de los implementos se regulan facilmente, pudiéndose memorizar hasta 12 ajustes para
distintos implementos.
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TRANSMISION

Nuestras excavadoras WX se impulsan a través de una transmision ZF Powershift hidrostatica totalmente automatica y ejes
reforzados, también ZF, lo que aporta una velocidad elevada de traslacion en los lugares de trabajo y una traccion excelente.

El sistema de direccion orbitrol mejorado ofrece un control preciso y sin esfuerzo. El angulo de giro méas reducido hace que

sea todavia mas sencillo moverse en espacios pequefios. Con una funcion de avance lento y una gran distancia al suelo, las
maquinas también son capaces de enfrentarse a los entornos de trabajo mas dificiles. Las tres méaquinas tienen una fuerza de
traccion excelente y los ejes estan provistos de un sistema de bloqueo de oscilacion del eje delantero automatico, para lograr
una estabilidad maxima cuando se trabaja sin estabilizadores. Los frenos multidisco en bafio de aceite y los intervalos de 2.000
horas entre cambios de aceite de los ejes reducen los costes de mantenimiento y funcionamiento.

ESTABILIDAD TOTAL

El disefio de las nuevas WX aporta una estabilidad excepcional incluso sélo con neumaticos.

Nuestras excavadoras de ruedas siempre se han preciado de tener un robusto disefio y una sélida calidad de construccion. Y
s0s nuevos modelos WX no son una excepcion: tienen un chasis extremadamente robusto y la opcion de incorporar una hoja
dozer, hoja dozer y estabilizadores, o0 estabilizadores delante y detras para un equilibrio total y una plataforma de trabajo estable.
La hoja dozer con cinematica paralela tiene un disefio curvo y sumamente robusto para una retencion dptima del material.



FACILIDAD DE
MANTENIMIENTO

Los grandes capds de amplia apertura
permiten acceder con facilidad a todos los
puntos de mantenimiento. Las operaciones
de mantenimiento se realizan con rapidez

y facilidad gracias a los puntos de engrase
agrupados y facilmente accesibles y los filtros
de aceite ubicados en una posicion de facil
alcance en la parte trasera de la maquina. La
ampliacion de los intervalos de engrase del
implemento (hasta 500 horas) maximiza el
tiempo de funcionamiento y disminuyen los
costes de mantenimiento.

DISPOSICION
DE LOS RADIADORES

La disposicion de los radiadores proporciona un
rendimiento de refrigeracion sumamente fiable y
facilita su limpieza. Una rejilla delantera protege
los radiadores del polvo para incrementar los
intervalos de limpieza.

SEGURIDAD

SEGURIDAD DEL IMPLEMENTO

Los cilindros de elevacion incluyen valvulas de
seguridad de serie. Para mayor seguridad, se
puede disponer opcionalmente de un equipo
completo de manipulacion de objetos (valvulas
de seguridad en el balancin, gancho de carga,
dispositivo de advertencia de sobrecarga en
cabina) y un resistente soporte para cucharas de
almeja, como opcion.

CABINA ROPS/FOPS

La estructura reforzada de la cabina cuenta
con la certificacion ROPS y FOPS.
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La columna de direccion con inclinacion ajustable continua permite al operador su adaptacion a la mejor posicion de
trabajo; los mandos también se ajustan por separado de acuerdo con sus preferencias. Todo ello, unido al asiento
ajustable, con suspension neumatica y termorregulable, y al disefio ergonomico de los apoyabrazos y los pedales, hace
que se disponga del mejor entorno de trabajo. Las lunas de seguridad tintadas, las cortinillas y la visera transparente
que protege la ventana delantera de la lluvia ofrecen confort en el trabajo, mientras que el climatizador automatico
mantiene una temperatura agradable en la cabina para un trabajo mas productivo. Un compartimento térmico de frio/
calor, muchos espacios para guardar objetos, una radio con USB, un micréfono para la conversacion manos libres, un
puerto auxiliar delantero y una toma de corriente auxiliar de 12 V completan el cdmodo entorno de trabajo del operador.

La disposicion de los mandos esta pensada para minimizar el cansancio, y todas las funciones de desplazamiento y
conmutadores se encuentran al alcance de la mano y agrupados en la columna de direccion. El monitor de la cabina
facilita el acceso a la informacion de la maquina, muy clara de entender, para que el operador se pueda centrar en

el trabajo. Un nuevo dial de seleccion del régimen del motor y del modo de trabajo hace que al operador le resulte
sencillo configurar la maquina para cualquier situacion operativa. Este dial retine las opciones de ralenti, dos modos
de elevacion, un modo de trabajo ECO y tres modos de trabajo general. También permite acceder al modo Heavy para
una capacidad de excavacion maxima en los trabajos mas pesados. El nuevo modo de nivelacion se puede activar
facilmente en el modo Eco o Heavy. Para ello, basta pulsar un interruptor situado en la palanca derecha tipo «joystick>.
La hoja y cada uno de los estabilizadores son de accionamiento proporcional. Los estabilizadores se pueden activar
facilmente y por separado mediante pulsadores.

Las amplias superficies acristaladas, las lunas
de seguridad tintadas, la ventana derecha de
una sola pieza y una amplia trampilla en el techo
ofrecen una visibilidad panoramica superior. Las
luces de trabajo incluidas de serie en el brazo
de elevacion y la parte delantera de la cabina
aumentan esa excelente visibilidad, mientras
que, para la parte posterior, se dispone de una
camara de vision trasera de serie.




SISTEMA

CONSTRUCTION

El aporte de la ciencia

El sistema telematico SiteWatch de Case utiliza una unidad de control de alta
tecnologia montada en cada maquina para recoger informacion de esa maquina
y de los satélites GPS. Estos datos se envian después mediante redes de

comunicaciones moviles al portal web Case Telematics.

SiteWatch: control de flota centralizado
al alcance de la mano

Calcule la verdadera disponibilidad de la flota y optimicela

Elimine la "flota fantasma": SiteWatch permite identificar las unidades
excedentes o las maquinas con poca carga de trabajo en cada ubicacion.
Reasigne las unidades para satisfacer sus necesidades.

La planificacion anticipada del mantenimiento resulta mas sencilla puesto
que siempre tiene a su disposicion las horas de trabajo actualizadas.
Amplie las ventajas de SiteWatch al resto de la flota: SiteWatch también
puede instalarse en las unidades de otras marcas.

iDesafie el coste total de propiedad!

La posibilidad de contrastar el uso de combustible de diferentes tipos de
maquinas le permitira elegir el equipo correcto.

Ahorre costes de transporte realizando tareas de mantenimiento planificadas
y agrupadas.

Tranquilidad, tiempo de actividad optimizado y menos costes de reparacion:
gracias al mantenimiento preventivo recibira aviso cuando sea necesario
inspeccionar el motor con el fin de evitar averias imprevistas.

Contraste la rentabilidad de la inversion de sus activos en diferentes
ubicaciones.

Su maquina se utiliza solo durante las horas de trabajo. Puede, por ejemplo,
programarlo para recibir un aviso si se activa durante el fin de semana o en
horario nocturno.

Integre el paquete de mantenimiento programado para estar en el lugar
correcto en el momento adecuado.

Mayor seguridad, menores primas de seguros

Disuada a los ladrones para que no asalten sus maquinas, ya que estan
geo-localizadas. El sistema permanece oculto, de modo que los ladrones no
pueden detectarlo de forma rapida.

Utilice la flota solo donde desee. Es posible definir un limite geografico virtual
y recibir un correo electrnico si la maquina lo traspasa.
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Motor diésel FPT Fase lll/Tier 3 de tltima generacion

Inyeccion directa con turbocompresor y refrigeracion del aire de
admision

Filtro de aire con cartucho de seguridad

Filtros del motor (aceite, combustible y separador de agua) en
posicion remota

Sistema de ralenti automatico

Equipo de arranque en frio (-25 °C)

Sistema de gestion de las bombas mediante control de limitacion
de potencia

Servocontrol electrohidraulico

Sistema hidraulico de tres bombas con dos bombas de servicio y
una bomba de giro independiente

Sistema Power Boost automatico

Posibilidad de elegir entre 8 niveles de potencia con Power Boost
permanente en las fases de elevacion

Aumento automatico de la potencia en el modo de transporte
por carretera

Interruptor principal de la bateria automatico (conectado con la
llave de contacto)

Inmovilizador electronico (codigo PIN)

Circuito eléctrico auxiliar con toma de 12 V en la cabina

Freno de giro hidrostatico

Modo automatico/permanente del freno de giro

Accionamiento de giro con freno de disco de desgaste reducido
CIS (CASE intelligent system) : Aceleracion (potencia) y
deceleracion (freno) de giro ajustables

CLM (CASE leveling mode)

Cabina conforme con la norma ROPS ISO 12117-2: 2008

FOPS de nivel 2

Cabina con aislamiento acustico montada sobre apoyos elasticos
Cristales de seguridad tintados en todo el perimetro, parabrisas
completo hasta el techo

Parasol ventana en el techo, proteccion transparente para la

Circuito hidraulico para martillo/cizallas

Circuito hidraulico para giro de la pinza 22 I/min - control
de encendido/apagado

Circuito hidraulico para giro de la pinza 80 I/min - control
PROPORCIONAL

Pre-Instalacion para acoplamiento rapido en la torreta
Aceite hidraulico mineral

Aceite hidraulico biodegradable (Panolin)

Sistema de proteccion delantera frontal

Velocidad de 20 km/h

Velocidad de 35 km/h

Neumaticos sencillos o dobles

Cuchilla dozer con guia paralela

El equipamiento de serie y opcional mostrado puede variar de un pais a otro.

lluvia

Climatizador automatico

Camara de vision trasera con pantalla independiente.

Radio

Panel de control con monitor LCD, con funcion de diagnostico de
averias integrada e indicadores analdgicos de la temperatura del
motor y el nivel de combustible

Disefio ergondmico de los reposabrazos y los pedales

Asiento con suspension neumatica con altura e inclinacion
ajustables por separado

Consolas con ajuste de altura y profundidad

Cambio entre avance y retroceso en la palanca derecha
Control centralizado e independiente de la cuchilla y los
estabilizadores en la palanca derecha

2 faros delanteros (montados en la cabina)

Luces de circulacion por carretera (delanteras y traseras)
Chasis robusto, soldado con arco en atmadsfera inerte, modular,
con disefio de seccion de caja

Caja de cambios Power Shift con cambio de marchas manual/
automatico

Ejes reforzados con frenos para trabajar sin juego

Freno hidrostatico de desplazamiento

Velocidad supercorta

Caja de herramientas de gran capacidad bajo el escalon (lado
derecho)

Tornamesa encapsulada con rodamientos de bolas con
lubricacion de larga duracion

Sistema manual/automatico de bloqueo del eje

Sistema eléctrico de repostaje de combustible

Valvulas de seguridad en los cilindros de la pluma

Cilindros con sistema de amortiguacion de final de carrera
Casquillos con largos intervalos de engrase (500 horas)
Engrasadores centralizados en la torreta y la pluma

2 luces de trabajo en la pluma

Estabilizadores reforzados con protecciones para los
cilindros
Soporte para el transporte de la cuchara de almeja
Proteccion para los cilindros de la cuchilla
Pluma monobloque, de triple articulacion (pluma de 2
piezas)
Brazos: WX188: 2,20 - 2,60 - 3,10 m

WX218: 2,10 - 2,40 - 2,94 m
Equipo de manipulacion de objetos con valvula de
seguridad en el cilindro del brazo, dispositivo de aviso de
sobrecarga y gancho de carga
Radio con Bluetooth y USB
Aumento en la anchura de los ejes a 2,75 mts.
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ESPECIFICACIONES
MOTOR

Potencia neta al volante (ISO 14396/ECE R120) 118 kW/160 CV
Régimen nominal. 2000 rpm
Marca y modelo FAGE9684E J607
Tipo. motor diésel de 4 tiempos, inyeccion directa,

con turbocompresor e intercooler
Cilindrada 6.7 1
Namero de cilindros 6
Didametro x carrera 104 x 132 mm
Par maximo a 1.200 rpm 670 Nm
SISTEMA ELECTRICO
Tension 24V
Baterias 2x12V
Capacidad de cada bateria 100 Ah
Alternador 70A
Motor de arranque 4 kKW
TRANSMISION

km/h km/h

Velocidad maxima de traslacion 20 35
Velocidad de desplazamiento en obra 5 8
Velocidad lenta min. 2,5 2,5
Traccion maxima en la barra de traccion 115kN

Caja de cambios multidisco Power Shift que permite cambiar bajo

carga. Control manual o automatico del cambio de marchas. Modo de
desplazamiento aplicado automaticamente al pisar el pedal del acelerador.
Opcional: ejes anchos de 2,75 m que aumentan la estabilidad cuando se
trabaja sin estabilizadores. La disponibilidad puede estar limitada por la
homologacion local.

SISTEMA HIDRAULICO

2 x Bombas principales 3 de caudal variable, con pistones axiales
Caudal maximo total 389 I/min (2 x 144 + 101)

Caudal bajo auxiliar, opcional (encendido/apagado) 22 |/min
Caudal medio auxiliar, opcional (proporcional) 80 I/min
Presion para accesorios / desplazamiento 340/ 370 bar
PowerBoost 370 bar
Presion del circuito de giro 360/ 390 bar
Bomba de pilotaje 45 bar

115 x 1170 mm
115x 1020 mm

Cilindro de la pluma de una sola pieza
Cilindro de la pluma articulada

Cilindro del brazo 125 x 1290 mm
Cilindro de la cuchara 105x 1025 mm
Cilindro de posicion 155 x 745 mm

Amortiguacion de final de carrera del cilindro.

Servocontrol electrohidraulico.

Sistema hidraulico de tres bombas con dos bombas principales y una
bomba de giro independiente. Posibilidad de elegir entre 8 niveles de
potencia con Power Boost permanente en las fases de elevacion: Velocidad
baja en vacio, Elevacion 1, Elevacion 2, Eco 1, Eco 2, Eco 3, Carga pesada,
Transporte por carretera.

Modo de nivelacion para un funcionamiento suave y uniforme.

Aceleracion (potencia) y deceleracion (freno) de giro ajustables

Aumento automatico de la potencia en el modo de traslacion.

DISPOSITIVO DE GIRO

Velocidad de giro 9rpm
Par de giro 53 kNm
La funcion de giro se acciona con un circuito hidraulico cerrado acoplado a
un reductor mecanico e incorpora un freno automatico.

El freno de giro hidrostatico es ajustable en 3 posiciones.

FRENOS DE SERVICIO

Frenos de servicio: multidisco en bafio de aceite, integrados en los cuatro
bujes de las ruedas. Freno de trabajo: actiia sobre los frenos de servicio y
bloquea la oscilacion del eje delantero. Freno de estacionamiento: mecénico
negativo en la transmision. Freno de emergencia: doble circuito de freno y
activacion automatica del freno de estacionamiento con apagado del motor.

DIRECCION

Tipo ORBITROL con valvula de seguridad
Bomba de engranajes
Cilindro de direccion doble efecto, integrado en el eje

NEUMATICOS

Neumaticos dobles 10.00-20, 11.00-20
Neumaticos sencillos 18R 22.5, 600/40-22.5
La disponibilidad de neumaticos puede estar limitada por la homologacion local.

CAPACIDADES

Aceite del motor 151
Sistema de refrigeracion 221
Depdsito de combustible 274 |

Sistema hidrdulico (incl. depésito) 235 | para mono

250 | para la triple articulacion




equipada con neumaticos dobles 10.00 - 20

DIMENSIONES GENERALES

WX188

1925/2125
<>
2530/2720

TRIPLE ARTICULACION 5,4 m MONOBLOQUE 5,2 m
Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m
2880 mm 2830 mm 3490 mm 3120 mm 3200 mm 3800 mm
B con cuchilla trasera 8920 mm 8845 mm 8835 mm 8890 mm 8810 mm 8820 mm
B con estabilizadores traseros 8920 mm 8845 mm 8835 mm 8895 mm 8810 mm 8820 mm

PESO MAX. EN ORDEN DE TRABAJO WX188
Eje de 2,55 de ancho, incluye cuchara de 610 kg y acoplamiento rapido de 250 kg (con 10.00-20)

TRIPLE ARTICULACION MONOBLOQUE
Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m
Cuchilla trasera 18550 kg 18600 kg 18700 kg 18150 kg 18200 kg 18300 kg
Estabilizadores traseros 18950 kg 19000 kg 19100 kg 18550 kg 18600 kg 18700 kg
Cuchilla y estabilizadores 19500 kg 19550 kg 19650 kg 19150 kg 19200 kg 19300 kg
Estabilizadores delanteros y traseros 20000 kg 20050 kg 20150 kg 19650 kg 19700 kg 19800 kg

Eje de 2,75 de ancho, incluye cuchara de 610 kg y acoplamiento rapido de 250 kg (con 11.00-20)

TRIPLE ARTICULACION MONOBLOQUE
Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m
Cuchilla trasera 18650 kg 18700 kg 18800 kg 18250 kg 18300 kg 18400 kg
Estabilizadores traseros 19050 kg 19100 kg 19200 kg 18650 kg 18700 kg 18800 kg
Cuchilla y estabilizadores 19650 kg 19700 kg 19800 kg 19250 kg 19300 kg 19400 kg
Estabilizadores delanteros y traseros 20100 kg 20150 kg 20250 kg 19750 kg 19800 kg 19900 kg




PRESTACIONES
WX188

TRIPLE ARTICULACION

MONOBLOQUE

A

A

TRIPLE ARTICULACION
Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m Balancin 3,10 m Balancin 2,20 m Balancin 2,60 m

MONOBLOQUE

Balancin 3,10 m

A ALCANCE max. de excavacion 9000 mm 9400 mm 9900 mm 8900 mm 9300 mm 9800 mm
B ALCANCE max. de excavacion al nivel del suelo 8800 mm 9200 mm 9700 mm 8700 mm 9100 mm 9600 mm
C  Profundidad max. de excavacion 4900 mm 5300 mm 5800 mm 4900 mm 5300 mm 5800 mm
C’  Prof. max. de corte para fondo plano de 2,44 m 4800 mm 5200 mm 5700 mm 4700 mm 5100 mm 5700 mm
D  Altura max. de excavacion 10100 mm 10300 mm 10800 mm 9200 mm 9300 mm 9600 mm
E  Radio min. de giro delantero 3050 mm 2800 mm 2900 mm 3400 mm 3300 mm 3300 mm
F  Altura méx. de carga 7400 mm 7600 mm 8000 mm 6500 mm 6600 mm 7000 mm
G Radio de giro delantero a la altura max. 2900 mm 3200 mm 3500 mm 4400 mm 4800 mm 5200 mm
H  Altura max. de carga (brazo retraido) 3700 mm 3100 mm 2600 mm 3100 mm 2700 mm 2200 mm

FUERZA DE EXCAVACION - ISO WX188

Balancin 2,20 m

Balancin 2,60 m

Balancin 3,10 m

Fuerza de excavacion del balancin 98 kN 84 kN 73 kN
- con Power Boost automatico 107 kN 91 kN 79 kKN
Fuerza de excavacion de la cuchara 125 kN 125 kN 125 kN
- con Power Boost automatico 136 kN 136 kN 136 kN




] 4
Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas ISO y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del

87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga

basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados wx1 8 8
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.
MONOBLOQUE - BALANCIN 2,20 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m 75m Al alcance max. 30m 45m 6,0m 75m Al alcance max.

Wow | W o | Mo o W ow | m e om0 s s s s
[ [ [s0[31 | [ [40°] 28 | 63| [ [ [53[3 | [ [40° ] 33 | 63|
| | 73 (42 [47 [28 | [ [ 34 [ 20 | 75| | 88 [49 [67[33 | [ [40° [ 24 | 75 |
| | 67 [37 [44]25 | [ [ 3420 | 73] | | Tfo1*[ 44 [71[30 | [ [49 | 24 | 73 |

98 [ 69 | 69 | 38 50 29 56 98 [ 85 | 74 | 46 5,5 34 56

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO
30m 45m 6,0m 75m Al alcance max. 30m 45m 6,0m 75m Al alcance max.

M owm Mo W o | W o W ow | m L Mo s 0o M oe | N & mn
[ [ [53[53 | [ [40° [ 40" | 63 | [ [53[53 | [ |40 [ 40" | 63 |
| 8 [79 [67[51 | [ [40°[ 37 |75 | | 8s[8s (67|62 | [ [ 40° [ 40" | 75 |
| Tfo1*[ 73 [74 [ 48 | [ [ 49 [ 37 | 73 | [ Tfot1*[ 91 [74[59 | [ [49 [ 45 | 73 |

98 | 98 | 74 | 74* 55* 54 56 98 | 98 | 74 | 74* 55 | 55* | 56

MONOBLOQUE - BALANCIN 2,60 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA GUCHILLA TRASERA ABAJO

30m 45m 60m 75m  Alalcance max. n 30m 45m 60m 75m  Alalcance max.

o N M ow M os | N s m
T4 |86 | 27|27 | 67|
|| 183 [50 64|33 44|24 | 27 | 22 | 78 |

| 60 | 60" [ 101" 44 | 70 | 30 | 46" | 22 | 33" | 22 | 77 |

|

| [ 431 | 27 ] 26 | 67 |
|| [ 74143 |48 ]28 34120 27] 19 | 78 |
| 60 | 60" | 67 | 37 | 44 | 25 | 33 | 19 | 32 | 18 | 77 |

111 68 | 68 | 37 | 45 | 26 44 2,6 6,1 11*[ 84 | 81* | 45 | 56" | 31 5,5 3,0 6,1
CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO
30m 45m 6,0m 75m Al alcance max. 30m 45m 6,0m 75m Al alcance max.
M ow M ow |  os | W U osm : W ow o s s s m
- (446" [ [ 2r |27 | 67 | - (446" [ [ 2r |27 | 67 |
| | 183 [80 [64 |51 |44 [ 36 [ 27 [ 27" | 78 | || 183 [83 [64 | 62 | 44" [ 44 [ 27 | 27" | 78 |
| 60° | 60° [ 101*] 73 [ 73" | 48 | 46" [ 35 [ 33 | 33" | 7.7 | | 60° | 60° [ 101*] 91 [ 73 | 59 | 46" [ 43 [ 33 | 33" | 7.7 |
1111 81 | 7,3 | 56 | 48 55 | 48 | 61 11,1 [ 111* ] 81* | 81* | 56 | 56* 55 | 55° | 61
MONOBLOQUE - BALANCIN 3,10 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA CUCHILLA TRASERA ABAJO
3,0m 45m 6,0m 75m Al alcance max. 30m 45m 6,0m 75m Al alcance max.
(S RS A S - (SN S S TUR R

[ lar[82] [ 19 ] 19 [ 73] [ lar[3r ] [ 19 ] 19 [ 73
1120°] 94 | 76" | 51 | 60" [ 33 | 45" [ 24 | 19" | 1,0" | 83 |
1 63 [ 63 | 67 [ 36 | 44 [ 25 32 |18 | 23 | 16 | 82 | | 63 [ 63" [100°] 44 | 70 [ 30 49 | 22 | 23 | 19 | 82 |

124 66 | 66 | 36 | 43 | 24 37 | 21 6,7 124 81 | 86" | 43 | 62 | 29 37" | 26 | 67
CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

30m 45m 6,0m 75m Al alcance max. 30m 45m 6,0m 75m Al alcance max.

[ T4rf4r | 119 119 [ 73| [ T4rf4r | 119 119 [ 73|

| 63 | 63 100 91 | 7. | 58 | 56 | 42 | 23 | 23" | 82 |




Capacidad de elevacion WX188

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,20 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

45m 6,0m 75m No alcance max.

| (627 [48 |49 [20 [ | 4426 | 64|
(81~ | 79 | 73 [ 45 | 48 [ 30 [ 32 | 19 | 32 [ 18 | 76 |

(140 | 76 | 73 [ 43 | 46 [ 27 | | | 32 [ 18 | 74 |
1431 71 | 69 | 38 63 | 35 | 48

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

No alcance max.

W e
| [ 62[62 57|53 [ |44 [ 44 | 64 |
| 81" [ 81* [ 86* [ 7.7 | 65 | 51 | 47 [ 35 | 42 [ 35 | 76 |
(147 [147* (100" 78 [ 73 [ 50 | [ [ 49°[ 35 | 74 |

75m

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,60 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

45m 6,0m 75m No alcance max.

(I R R R e
[ syl4s a9 lar | a0 [23 6]
102 [ 80 | 73 [ 45 48 [ 31 33| 19 |29 [ 17 7]

(138 | 77 | 72 | 43 | 47 [ 27 [ 31 | 18 30 | 17 | 78 |

No alcance méx.

(S RPIR R I RAR

| (53 [53 [500[50° | | | 30" [30" | 68|

1140 1140" | 99" | 77 [ 72" [ 50 | 55" [ 34 | 34* [ 32 | 78 |

16,8* | 159 | 104* | 75 71* | 53 56
TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 3,10 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA
30m 45m 6,0m No alcance max.

75m

| [ [33¥[30[ | 25 [025 | 63|
| (48 [ 47 [48 [ 31 [ 34120 21 ] 17 | 81 |
(47| 77 | 70 [ 44 [ 47 ] 30 [ 33 | 19 | 22° | 14 | 85 |

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

45m 6,0m 75m No alcance max.
LR B SEE SR R S
1 [83 ]33 | | [25[25 | 63|

| [ 48 [48 | 48 [ 48 [ 38 | 36 | 21" [ 21* | 81 |

"

| 1147 114° ] 89" [ 76 | 65" | 50 | 52° | 35 | 22" [ 22 | 85 |
| 155* [ 151 | 99" [ 78 | 7,1 | 48 48 | 33 | 28 | 28" | 77 |

Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas IS0 y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

CUCHILLA TRASERA ABAJO

45m 6,0m 75m No alcance max.

| (627 [55 57 [34 | | |44 [ 30 | 64]
(14771 92 [100°] 51 | 71 [ 32 | | 49" ] 22 | 74 |

No alcance méx.

N o
| [6r |62 57 [5r | | | as [ 44 | 64 |
(81" | 81" | 86" | 86" 65 | 61 | 47 | 43 | 42" [ 42" | 76 |
(147 [147° 100" 93 | 73* [ 61 | | | 49" [ 43 | 74 |

75m

16,9* | 169"
CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

Now W ow N os  s
| [ 163153 60°[36 | [ [30°]28 | 68|
1102*| 94 | 81" | 52 | 62" | 35" | 50" [ 23 | 29" | 20 | 79 |

No alcance méx.

(S IR R DA T
[ 153 [53 50|50 [ [30°]30" | 68|
1407|140 | 99 | 92 | 72 | 61 | 65 | 42 | 34 | 34 | 78 |

16,8 | 16,8 | 104* | 94 71* | 66 | 56
CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m No alcance max.

75m

| [ 13333 | 125 [25 | 63|
|| 48 [48 | 48" [ 36 [ 38 | 24 21| 20 | 81|
| 114" 91 | 89" [ 50 | 65" | 34 | 50 | 23 | 22* | 17 | 85 |
155" | 89 | 99" [ 49 | 70 | 31 [ 48" | 20 28 | 19 | 77 |

ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

60m
=t

45m 75m No alcance max.
e Ll
[ 83 ]33 [ [25 |25 | 63|

| 48" [ 48" | 48" [ 48" | 38" | 38 21" | 21" | 81 |

|

| 114* [ 114" | 89" | 89* | 65" | 59 | 52" [ 42 | 22" [ 22" | 85 |
| 155 155" | 99" | 92* | 71* | 59 | 48" [ 41 | 28" [ 28" | 77 |




Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas ISO y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

MONOBLOQUE - BALANCIN 2,20 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

W e s | W s W s n
[ |  [s50[835] [ 140°[32 63|
[ 173148 [48[32 [ [ [ 34123 75|
| 6743 [45[29 | [ |34 [23 73|

69 | 44 50 [ 33

CUCHILLA DELANTERA + EST)-\B. TRASEROS ABAJO

45m 6,0m 75m No alcance max.
LR B SEE B SR R S
1 [53[53 ] | |40 [40" | 63|
| 8y [82 (6753 [ [40°]38 | 75|

| (o[ 76 |74 ][50 | | 49" [ 38 | 73 |

MONOBLOQUE - BALANCIN 2,60 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

M ow M ow o 0 s N s m
T4 35 [ a7 [27 | 67
| 74149 4832 | 3423 27 | 22 | 78

| 60 | 60" | 67 | 43 | 44 | 29 | 33 | 22 | 32 | 21 | 77 |
1,1*] 80 | 68 | 43 | 45 | 30 44 | 29 | 6/

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

75m No alcance max.

(S RTIR RI RR
1[4 l4aer | | [27[27 | 67 |

| 183 ]83 |64 [ 53 | 44" [ 38 27 [ 27 | 78 |
| 60" | 60° [ 101*] 76 | 73" [ 50 | 46" [ 37 | 33 [ 33" | 77 |

N[ 1117 81* | 77 | 56" [ 50 55" | 50
MONOBLOQUE - BALANGIN 3,10 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

[ l4ar[se [ | 19 [19°] 73 |
(120" 91 | 75 [ 50 | 48 [ 32 | 34 | 23 | 19" [ 19 | 83 |
124178 | 66 | 42 | 44 | 28 37 | 25 | 67

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

45m 6,0m 75m No alcance max.

# M os s s

[ [ larfar ] | 19 [19°] 73 |

=
T
=

124|124 86 | 75 | 62° | 49 37 | 37 | 67

CAPACIDAD DE ELEVACION
WX188

CUCHILLA TRASERA ABAJO

75m No alcance max.

(U IR IR R T
1 [53[39 [ | [40°]36 | 63|

| (88 [55 6736 | 140" 26 | 75
| [0t [49 (71 [34 [ | 49" [ 26 | 73 |
98 | 96 | 74" | 51 55"

38 | 56

| [ 153 [53 [ | 40" [40° | 63 |
| [8s[8s 67|62 | 40" |40 | 75
[ (o1 [92 [74 [ 59 | 149 ] 45 | 73 |

CUCHILLA TRASERA ABAJO

30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

M ow M ow | s | s W s m
1 T4 |40 [ [ 27|27 67 |
|| 183 [ 56 64|37 |44 [ 26 | 27 [ 24 | 78 |
| 6,0 [ 60 [101*] 49 | 71 [ 33 [ 46 [ 25 [ 33 | 24 | 77 |

No alcance méx.

(S RPIR RI RAR T

[ T4 l4e | | [ 2m |27 | 67 |

| 83 [83 | 64" | 62 | 44" [ 44" | 27" [ 27" | 78 |
| 60" ] 60° (101" 92 | 73* | 59 | 46" | 43 | 33" [ 33" | 77 |
1,17 [ 11,17 81* | 81" | 56" [ 56" 55° | 55" | 6

CUCHILLA TRASERA ABAJO

75m No alcance max.

[ [ l4arl40 | (19|19 | 73|

| 63" [ 63" 100" 49 | 70 [ 33 | 50 | 24 [ 23" | 21 | 82 |

124*] 92 | 86" | 49 | 62° | 33 37" | 28 | 67
ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

45m 6,0m 75m No alcance max.

Wow M ow | los | s W s m
1 T4 lar] [ [19°[19 | 73 |
(12,0 [ 12,0* | 76" | 7,6* | 60° | 60° | 45" [ 44 [ 1,9° [ 19" | 83 |

124" | 124 | 86* | 86" | 62* | 58 37 | 37 | 67




CAPACIDAD DE ELEVACION
WX188

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,20 m - EJE DE 2,75 m

CUCHILLA TRASERA ARRIBA
L mecANce
|I'N 30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
i W w0 & n
63 | 54 51* | 44 50
62 [ 54 | 49 | 33 44 | 30 | 64
87 | 87 71* | 52 49 | 34 36 | 24 72
81* [ 81* | 73 | 51 49 | 34 | 33 | 22 | 32 | 21 76
1151 89 72 | 50 48 | 33 32 [ 21 31 20 76
1401 89 | 73 | 49 | 46 | 31 32 | 21 74
146 | 86 72 | 47 44 | 29 37 | 24 67
143 |1 84 | 69 | 44 63 | 40 | 48

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

I'FJ 30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
. (RS RS R T
6,3* | 6,3* 51* [ 51* 50
62" | 62* | 57 | 55 44 | 44 | 64
87 | 87 71* | 71* 59* | 54 42 | 40 72
81* [ 81* | 86 | 80 | 65 | 53 | 47| 37 | 42 | 36 | 76
115|115 97| 80 70* | 53 54 | 36 44 | 35 76
14,7* [ 14,7 | 10,0 | 81 | 7,3 | 52 49 | 36 | 74
164* | 162 102*| 81 74* | 50 60" | 42 67
16,9 | 16,7 | 98 | 7.8 89 | 71 438
TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,60 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA
. AcANCE
m 3,0m 45m 6,0m 75m No alcance max.
i lIFJ o L.FJ o Lrl - I'.N - lﬂ . om
52 | 52* 34" | 34 56
53 [ 53 | 50 | 35 30 [ 27 | 68
67 | 67 65 | 53 49 | 35 32" | 22 29 |22 75
102 [ 90 | 73 | 51 48 | 35 | 33 [ 22 | 29| 20 | 79

"7 | 89 72 |50 48 | 34 33 |22 29 |19 80

139 1 90 ' 73 | 50 | 47 [ 31 | 32 | 21 | 30 | 19 | 78

143 | 86 73 | 47 45 | 29 34 | 22 72

145 | 85 | 69 | 44 49 | 32 | 56

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

|I'F| 30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
i W w W o W oa W s W & n
52" | 52* 34" | 34 56
53" | 53 | 50 | 50" 30 [ 30 | 68
6,7 | 6,7 65 | 65° 56* | 54 32 | 328 29* [ 29 75
102 [ 10,2* | 81* | 81 | 62 [ 53 | 50* | 37 | 29* [ 29 | 79
74| 11,7 94 | 79 69| 53 55 [ 36 31* | 31* 80
14,0 [ 14,0 | 99* | 80 | 72 [ 52 | 55 | 36 | 34 [ 34 | 78
16,2* | 16,0* 101*| 82 73" | 50 41* | 38 72
16,8* [ 16,8* | 104* | 7.8 71* | 55 | 56
TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 3,10 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

I'FJ 3,0m 45m 6,0m 75m No alcance max.
w IS RS R R R -
33 | 33 43
33 | 33" 25 | 25 | 63
42 | 35 228 | 228 74
48 | 48 48| 35 | 34 | 23 | 21| 19 | 81
11,1 | 91 73 | 50 48 |34 34 | 23 21* [ 17 84
14 [ 87 | 71 49 | 47| 34 | 33 | 22 | 22 [ 17 | 85
130 88 71 | 49 47 [ 32 32 | 21 24| 17 83
140 | 86 | 73 | 47 | 45 | 30 | 31 20 | 28 | 19 | 77
144 | 84 70 | 44 43 | 28 39 | 25 64

CUCHILLA DELANTERA + ESTAB. TRASEROS ABAJO

- _MCANCE
m 30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
s BTN BRI R R

38 | 38
A7 | 37
52" | 37
55 | 36
48 | 35

11,1*
11,4*
13,0
15,5*
16,3

Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas ISO y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

CUCHILLA TRASERA ABAJO
45m 6,0m 75m No alcance max.
W & W s U s U s m
6,3 | 6,0 51 [ 50 50
62 [ 60 | 57| 38 44 | 33 | 64
71* ] 58 59| 39 42 | 27 712
86" | 57 | 65 | 38 | 47| 25 | 42| 24 | 76
97 | 56 70* | 37 50 | 24 44 | 23 76
100 | 56 | 71* | 35 49 | 24 | 74
102 | 53 71 33 59 | 28 67
98" | 51 89 | 46 | 48
ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
W ow | M ow | s U s s m
6,3* | 6,3* 51* [ 51 50
62" | 62" | 57" | 57" 44" | 44" | 64
87 | 87 71* | 71* 59" | 59* 42 | 42F 72
81* [ 81* | 86* | 86" | 65 | 61 | 47 | 43 | 42* | 42F | 76
1156 [ 115 97| 92 70% | 61 54 | 42 44| 41 76
14,7 [ 14,7 1 10,0 ] 93 | 7,3 | 6,1 49" | 43 | 74
164* | 164 102°| 97 74" | 59 60 | 50 67
16,9 [ 169 | 98" | 94 89" [ 85 | 48
CUCHILLA TRASERA ABAJO
. MCANGE
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
lﬂ . I.IFJ | M o= LH [ I'.N - m
52 | 52* 34 | 34 56
53 [ 53| 50| 39 30 | 30° | 68
6,7 | 67 65 | 59 56 | 39* 32| 25 29| 25 75
10,2* [ 10,2 | 81* | 57 | 62° [ 38 | 50" | 25 | 29* | 23 | 79
11,71 101 94 | 56 69" [ 38 50 2, 311 22 80
1401 102 | 99* | 57 | 70" | 36 | 49 [ 24 | 34" | 22 | 78
16,2 | 10,1 10,1*| 54 71 33 41 | 25 72
16,8* | 10,0 | 104* | 51 71 | 37 | 56

ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

lﬂ 30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
L W ow | M s s U s & m
52 | 52* 34* | 34 56
53" | 53 | 50* | 50* 30" [ 30" | 68
6,7* | 67 65 | 65 56* | 56* 32° | 32 29" [ 29 75
10,2 [ 10,2* | 81* | 81* | 62* [ 61 | 50 | 43 | 29* | 29* | 79
7| 11,7 94192 69| 61 55 [ 43 31* [ 31* 80
14,0 [ 14,0 99* | 92 | 72 | 61 | 55 | 42 | 34* | 34 | 78
16,2* | 162¢ 101*| 95 73" | 59 41% | 41% 72
16,8* [ 16,8* | 104* | 94 71* | 66 | 56
CUCHILLA TRASERA ABAJO
l.FJ 30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
i (S R R S -
33133 43
33 | 33 25 | 25 | 63
42 | 39 22" | 22 714
48 | 48 | 48 | 38 | 38 | 26 | 217 | 21" | 81
11,1* [ 104* 74 | 57 58 | 38 47| 26 21*| 20 84
11,4* [ 101* | 89* | 55 | 65* [ 38 | 50 | 25 | 22| 19 | 85
1301 100 97 | 55 69 | 37 49 [ 24 24 | 20 83
1551 101 | 99* | 54 | 70 | 34 | 48 [ 23 | 28 | 22 | 77
1641 99 102°| 51 69 | 32 42 | 29 64

ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

-

30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
(U RS RS R
33| 33 43
3,3 | 33 25" | 25 | 63
42% | 42* 22 | 22 74
48 | 48 | 48 | 48° | 38 | 38 | 21* | 21* | 81
1 (111 74 | 74 58 [ 58 47| 43 21* | 21* 84
11,4 [ 114 89 | 89" | 65 [ 60 | 52 | 43 | 22* | 22* | 85
13,0 [ 130 97 | 91* 70° [ 60 55 | 42 24* | 24 83
155* [ 155 | 99 | 92 | 71* [ 59 | 48 | 41 | 28 | 28 | 77
164* | 164* 102*| 95 69" | 58 42 | 42¢ 64




ESPECIFICACIONES
MOTOR

Potencia neta al volante (ISO 14396/ECE R120) 129 kW /175 CV
Régimen nominal 2000 rpm
Marca y modelo FAGE9684G J666
Tipo. motor diésel de 4 tiempos, inyeccion directa,
con turbocompresor e intercooler
Cilindrada 6.728 |
Namero de cilindros 6
Diametro x carrera 104 x 132 mm
Par maximo a 1.200 rpm 745 Nm
SISTEMA ELECTRICO
Tension 24V
Baterias 2x12V
Capacidad de cada bateria 100 Ah
Alternador 70A
Motor de arranque 4 kKW
TRANSMISION

km/h km/h
Velocidad maxima de traslacion 20 35
Velocidad de desplazamiento en obra 5 9
Velocidad lenta min. 29 29
Traccion maxima en la barra de traccion 121 kN

Caja de cambios multidisco Power Shift que permite cambiar bajo
carga. Control manual o automatico del cambio de marchas. Modo de
desplazamiento aplicado automaticamente al pisar el pedal del acelerador.

HYDRAULIC SYSTEM

2 x Bombas principales 3 de caudal variable, con pistones axiales
Caudal maximo tota 512 I/min (2 x 203 + 106)

Caudal bajo auxiliar, opcional (encendido/apagado) 22 |/min
Caudal medio auxiliar, opcional (proporcional) 80 I/min
Presion para accesorios / desplazamiento 340/ 370 bar
PowerBoost 370 bar
Presion del circuito de giro 360 /390 bar
Bomba de pilotaje 45 bar
Cilindro de la pluma de una sola pieza 120 x 1290 mm
Cilindro de la pluma articulada 120 x 990 mm
Cilindro del brazo 135 x 1560 mm
Cilindro de la cuchara 120 x 1080 mm
Cilindro de posicion 170 x 640 mm

EXCAVADORAS DE RUEDAS
WX218

Amortiguacion de final de carrera del cilindro.

Servocontrol electrohidraulico.

Sistema hidraulico de tres bombas con dos bombas principales y una
bomba de giro independiente. Posibilidad de elegir entre 8 niveles de
potencia con Power Boost permanente en las fases de elevacion: Velocidad
baja en vacio, Elevacion 1, Elevacion 2, Eco 1, Eco 2, Eco 3, Carga pesada,
Transporte por carretera.

Modo de nivelacion para un funcionamiento suave y uniforme.

Aceleracion (potencia) y deceleracion (freno) de giro ajustables

Aumento automatico de la potencia en el modo de traslacion.

DISPOSITIVO DE GIRO

Velocidad de giro 9rpm
Par de giro 58 kNm
La funcion de giro se acciona con un circuito hidraulico cerrado acoplado a
un reductor mecanico e incorpora un freno automatico.

El freno de giro hidrostatico es ajustable en 3 posiciones.

FRENOS DE SERVICIO

Frenos de servicio: Multidisco en bafio de aceite, integrados en los cuatro
bujes de las ruedas.

Freno de trabajo: actuia sobre los frenos de servicio y bloquea la oscilacion
del eje delantero. Freno de estacionamiento: mecanico negativo en la
transmision. Freno de emergencia: doble circuito de freno y activacion
automatica del freno de estacionamiento con apagado del motor.

DIRECCION

Tipo ORBITROL con valvula de seguridad
Bomba de engranajes
Cilindro de direccion doble efecto, integrado en el eje

NEUMATICOS

Neuméticos dobles 10.00-20/11.00-20
Neumaéticos sencillos 18 -22.5/600-40-22.5/620-40-22.5
La disponibilidad de neumaticos puede estar limitada por la homologacion local.

CAPACIDADES

Aceite del motor 8/151
Sistema de refrigeracion 111
Deposito de combustible 296 |

Sistema hidraulico (incl. depdsito) 270 | para mono

290 | para la triple articulacion




DIMENSIONES GENERALES

WX218

equipada con neumaticos dobles 11.00 - 20

380

3200

Balancin 2,10 m

980 ‘
<>

TRIPLE ARTICULACION 5,5 m

Balancin 2,40 m

A

Balancin 2,94 m

Balancin 2,10 m

MONOBLOQUE 5,6 m
Balancin 2,40 m

1925/2125
D e

2530/2720

Balancin 2,94 m

2970 mm 2985 mm 3115 mm 3345 mm 3270 mm 3225 mm
B con cuchilla trasera 9383 mm 9355 mm 9360 mm 9765 mm 9730 mm 9655 mm
B con estabilizadores traseros 9383 mm 9355 mm 9358 mm 9765 mm 9730 mm 9700 mm

PESO MAX. EN ORDEN DE TRABAJO WX218

Eje de 2,55 de ancho, incluye cuchara de 800 kg y acoplamiento rapido de 250 kg (con neumaticos 11.00-20)

Balancin 2,10 m

TRIPLE ARTICULACION
Balancin 2,40 m

Balancin 2,94 m

Balancin 2,10 m

MONOBLOQUE
Balancin 2,40 m

Balancin 2,94 m

Cuchilla trasera 20300 kg 20300 kg 20400 kg 19950 kg 19950 kg 20050 kg
Estabilizadores traseros 20600 kg 20600 kg 20700 kg 20350 kg 20350 kg 20450 kg
Cuchilla trasera y estabilizadores 21200 kg 21200 kg 21300 kg 20950 kg 20950 kg 21050 kg
Estabilizadores delanteros y traseros 21450 kg 21450 kg 21550 kg 21200 kg 21200 kg 21300 kg

Eje de 2,75 de ancho, incluye cuchara de 800 kg y acoplamiento rapido de 250 kg (con neumaticos 11.00-20)

Balancin 2,10 m

TRIPLE ARTICULACION
Balancin 2,40 m

Balancin 2,94 m

Balancin 2,10 m

MONOBLOQUE
Balancin 2,40 m

Balancin 2,94 m

Cuchilla trasera 20400 kg 20400 kg 20500 kg 20050 kg 20050 kg 20150 kg
Estabilizadores traseros 20700 kg 20700 kg 20800 kg 20450 kg 20450 kg 20550 kg
Cuchilla trasera y estabilizadores 21300 kg 21300 kg 21400 kg 21050 kg 21050 kg 21150 kg
Estabilizadores delanteros y traseros 21550 kg 21550 kg 21650 kg 21300 kg 21300 kg 21400 kg




TRIPLE ARTICULACION

MONOBLOQUE

PRESTACIONES
WX218

A
A
D
F F
\ 2B \
A A A
c c|C
\/
< < A .
TRIPLE ARTICULACION MONOBLOQUE
Balancin 2,10 m Balancin 2,40 m Balancin 2,94 m | Balancin 2,10 m Balancin 2,40 m Balancin 2,94 m
A ALCANCE méx. de excavacion 8980 mm 9270 mm 9770 mm 9270 mm 9530 mm 10010 mm
B ALCANCE méax. de excavacion al nivel del suelo 8770 mm 9050 mm 9570 mm 9050 mm 9320 mm 9820 mm
C  Profundidad max. de excavacion 4850 mm 5160 mm 5690 mm 4940 mm 5260 mm 5800 mm
C’  Prof. max. de corte para fondo plano de 2,44 m 4740 mm 5060 mm 5590 mm 4720 mm 5060 mm 5630 mm
D  Altura méx. de excavacion 10050 mm 10230 mm 10590 mm 10200 mm 10340 mm 10650 mm
E  Radio min. de giro delantero 3370 mm 3100 mm 2800 mm 3240 mm 2940 mm 2790 mm
F  Altura max. de carga 7260 mm 7440 mm 7800 mm 7470 mm 7580 mm 7890 mm
G Radio de giro delantero a la altura max. 3130 mm 3420 mm 3830 mm 3430 mm 3740 mm 4190 mm
H  Altura max. de carga (brazo retraido) 3790 mm 3320 mm 2680 mm 4010 mm 3580 mm 2990 mm

FUERZA DE EXCAVACION -

ISO WX218

Balancin 2,10 m

Balancin 2,40 m

Balancin 2,94 m

Fuerza de excavacion del balancin 140 kN 122 kN 102 kN
- con Power Boost automatico 152 kN 133 kN 111 kN
Fuerza de excavacion de la cuchara 156 kN 156 kN 156 kN
- con Power Boost automatico 169 kN 170 kN 170 kN




CAPACIDAD DE ELEVACION
WX218

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,10 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

W o | W e
| [ 71 [59 (55]37 [ [ 5033 64]
| [ 81 [55 5537 37 243724 75|
(154 | 93 | 82 [ 53 [ 52 [ 34 | [ |37 [ 24 | 73 |
83

52

No alcance méx.

IR PR P  J .

| (771 (65 [ 60 | | | 66" [ 54 | 64 |
| (97 [88 |74 ]59 60|41 | 60°] 41 | 75 |

| 164* | 164" | 114" 89 | 83" [ 57 | [ | 66" [ 41 | 73 |

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,40 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

# | M oE
| (67|59 56[38 | [ | 46 [ 30 | 67|
(104 96 | 81 [ 55 | 55 | 38 < 38 | 24 | 35 | 23 | 78 |
| 153 [ 94 | 81 [ 53 | 53 | 35 < 36 | 23 | 35 | 22 | 76 |

160 ] 93 | 78 | 49
CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

75m No alcance max.

lﬂ - Lﬂ - LIFJ - lrl - I'Fl - om
| [6r|6r [61*[61 | [ 60 [ 50 67
| 104+ 104" | 93* | 89 | 7,1* [ 59 | 60* [ 41 57 [ 38 | 78 |

19,0 | 183 | 11,8 | 87 100 | 72 51
TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2,94 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA
No alcance max.

45m 6,0m 75m
M os s W s m

[ 53|37 | 46| 36 | 61|

| | 169 [57 55|38 39|26 | 35 22 | 80|

| 130°] 94 [ 80* [ 54 | 54 | 37 | 38 [ 25 | 31 | 20 | 84 |

| 155 ] 91 [ 81 [ 51 [ 52|83 [ [ 3623 [ 75|
CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

45m 6,0m
W Mo W

[ [5F[s¥[ | [ 4F |46 | 61|
| 69 [69 [ 60°[60 54 ] 42 40" 38 | 80 |

75m No alcance max.

:'i—kfji'i—-m

130" ] 130* 102 | 87 | 75" | 58 | 60* | 41 | 41" | 34 | 84 |
(1797 172° (113 90 | 82* [ 57 | | 53 [ 39 | 75 |

Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas IS0 y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

CUCHILLA TRASERA ABAJO

75m No alcance max.

mooa o=
| (71 [65 (6541 | 66 |37 | 64
| (o [61r 74 ] 42 60| 27 | 60| 27 | 75 |

(164" [ 107 [114°[ 60 [ 83 [ 38 = | 166 | 27 | 73 |
12,0°

No alcance méx.
(U T T T I
[ 7 l71r 6565 [ |  [66°] 66 | 64|
| T9rlor (7470 [60°]49 [60°] 49 | 75 |

| 164*[164* [ 114*[ 106 | 83" | 70 | | 66 | 50 | 73 |

19,2* | 19,2* 12,04 115
CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

| (6766 6142 | | 60 ]34 | 67|

16,11 108 [ 11,3*] 60 | 82* | 39 | 64 | 26 62 | 25 | 76 |

No alcance méx.

(R R R R R
| e6r[6r (61|61 [ |60 ]60° | 67|
(104" [ 104 1 93" [ 93 [ 7,1* [ 70° [ 60° [ 50 | 57* [ 47 | 78 |
16, [ 161" | 11,3°| 106 82 | 7.0 | 65' | 48 | 63 | 47 | 76

19,0 [ 19,0¢ | 11,8* | 10,8 100 | 89 | 51
CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m No alcance max.

45m 60m 75m
o W ow | W ow | W s | 0 s

[ [ 53[42 | | (46|40 | 61

| (6964 |60 [42 54129 40|25 | 80

130" [ 106 | 102 | 60 | 75" [ 41 | 60" | 28 | 41" | 22 | 84 |

| 179°1 105 | 113" 58 | 82" [ 37 | | 53| 25 | 75 |
ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

45m 6,0m

W | W o | W
[ Ts3[53 [ | 46 | 46" | 61 |
| 69 [69 | 60|60 |54 | 51 | 40° | 40" | 80 |
| 130* | 130" | 102* | 102* | 75" | 69 | 60" | 50 | 41 | 41 | 84 |
| 179" | 179" (11,3 [ 106* | 82" [ 69 | [ |53 | 48 | 75 |

75m No alcance max.

:'i—-kf]:'l--m




Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas ISO y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

MONOBLOQUE - BALANCIN 2,10 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

W o | W e
| [ 81 [57 55]37 | [ |46 [ 30 | 67 |
| [ 76 [ 48 51 ]33 [ 37 [ 24 [ 35 [ 22 [ 78 |
| | 71143 [47 [ 30 | 35 [ 22 [ 35 [ 22 | 76 |

71* | 45 49 31 4.8*

3.1

No alcance méx.

(S RPN R DA A

| (e [8tr [ 70°]60 | | |68 ][50 | 67|
| [107[ 85 (79 ]| 56 65 | 40 | 63 | 38 | 78 |

| (108 ] 79 [81*[52 | 61* [ 39 60" [ 38 | 76|

MONOBLOQUE - BALANCIN 2,40 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

# | M oE
| 76 [58 [565[37 | [ |43 [ 28 | 70 |
| [ 177149 51333724 331]21]8l|

| [ 7143 [ 4730 35|22 3321 |79]|

95" [ 81 | 72 | 44 | 48 | 30 44 | 28 | 64

CUCHILLA TRASERA + IéSTAB. DELA’NTER(’)S ABAJO

30m No alcance max.

[ .
| 7|76 [67 [ 61 | | [56 [ 47 | 70 |
|| 104 [ 86 [77] 56 |64 | 40 [ 56° [ 36 | 81 |
[ 10|79 82 | 52 | 63 | 38 | 58 | 36 | 79

75m
[ .

MONOBLOQUE - BALANCIN 2,94 m

CUCHILLA TRASERA ARRIBA
3,0m 75m No alcance max.
- L -

| [ 5738 | [42°]33 | 65|

CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

75m No alcance max.

LRI I SEE R SR

| 11,0 104 | 81" [ 56 | 54 | 36 | 38 | 25 ' 33 | 21 | 82 |
| [ 73 [45 49 [31 35|23 29[ 18 | 86 |

[ Is7 s | 14242 | 65
| 11,0 [ 11,0 | 81" [ 81" [ 67* | 59 | 59" | 42 | 38 | 36 | 82 |

| (110782 [ 80" ] 54 [ 64|39 41| 32 | 86 |

CAPACIDAD DE ELEVACION
WX218

CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.
[ R A W =

[ (81 [64 70°[41 | | 68 ]34 67
[ (107 [ 54 [ 79[ 37 | 64| 27 60| 25 | 78 |
[ (108 [ 49 [ 81 [ 33 (61| 25 60" | 25 | 76 |

71 [ 51 | 49| 35 4,8
ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

35 | 61

30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

(S RPIR RI RAR T
et ler 70|70 [ | [68[60 | 67|
| (107106 79 | 68 | 65 | 48 | 63 | 46 78

| (108" [100 [ 81" | 64 61" | 47 | 60* | 46 | 76 |
7,1

71% | 49* | 49* 48 | 48 | 61

CUCHILLA TRASERA ABAJO

30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

R B S N

| (76 [65 67|41 | | |56 [32 | 70|
| (o4 [ 55 77| 37 | 64 | 27 | 56" | 24 | 81 |
| (1] 49 182733 62|25 57 [ 23 | 79 |

95 | 94 | 78 | 50 | 57 | 34 5,0
ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

32 | 64

30m No alcance max.
[ o=
| 7|76 (67 [67° [ | |56 [ 56 | 70 |
|| fo4[104 [ 7,7 [ 68 | 64 | 49 | 56° [ 44 | 81 |
[ 1111100 [ 82 | 64 | 63" [ 47 | 58 [ 44 | 79 |
78"

45m

6,0m
[ ;

75m
W e ;

.

9,6*

78" | 57*

9,5

CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

| [ Is5r]42 | | 42| 37 | 65|
11,0 [ 110" 81* [ 62 | 67 | 40 | 59° | 28 | 38" | 24 | 82 |
| (107 [ 51 [ 80°] 35 62|25 41" ] 21 | 86 |
| 104" | 89 [104* | 48 | 78 | 32 | 58" | 24 | 53" [ 23 | 79 |

ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

[ [sr s | 14242 | 65

| [ 110°[ 103 80" | 66 | 64 | 47 | 41" | 39 | 86 |
| 104" 104* [ 104" | 99 | 78" | 63 | 58 | 46 | 53" | 43 | 79 |




CAPACIDAD DE ELEVACION
WX218

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2.10 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

W ow | W ow | W ow [ M om | W e
| 71 ]64 [56]41 | | [50][ 36 64]
82 | 61 55 41 | 37 | 27 | 37 | 27 | 75
154 [ 106 | 82 | 59 | 53 | 38 | | | 38 | 27 | 73

No alcance max.

|t rl7rr (6563 | [ 66 [ 57 | 64|
| 97 [92 [74 61 |60 |43 [60°[ 43 | 75 |
[ 164" [ 164* (114 93 [83 [ 60 | | |66 [ 43 | 7.3 |

19,2* | 19,2

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2.40 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

12,0*

75m No alcance max.

lﬂ - L.FJ - Lr] - lrl - lrl - om
| | T6r|65 5642 [ | 46 | 34 | 67 |

16,1 | 1056 | 78 | 55

) 6,5
CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

46

75m No alcance max.

(NI IR I T T
| e ler 661" |  [60°]53 | 67|
| 104 [104* [ 93 [ 93 | 71* | 61 [ 60 [ 43 | 57* [ 40 | 78 |
(16,1 [ 16,1 (11,3 [ 92* [ 82* | 61 | 65" [ 42 | 63 [ 41 | 76 |

19,0 | 19,07 | 11,8 | 91 100*] 76 | 51

TRIPLE ARTICULACION - BALANCIN 2.94 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

45m 6,0m 75m No alcance max.

LRI B SEE B SR R S

| [ [s53[41 [ | 46 ] 39 | 61|
| (69163 5542 39|28 3525 | 80|

130" ] 105 | 80" [ 59 | 54 | 41 | 38 | 27 | 31 | 22 | 84 |
| 155 104 | 81 [ 57 | 52 [ 37 | | | 36 [ 25 | 75|

CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

75m No alcance max.

[ [ 53 [53 [ | 46" [ 46 | 61|
| (69 [69 | 60" 60" | 54| 44 | 40" | 40* | 80 |

130" 130° [ 102 | 91 | 75" | 60 | 60° | 43 ' 41" | 36 | 84 |
(179 [179* [113*] 93 (82" | 59 | 153 ] 41 | 75 |

Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas IS0 y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

CUCHILLA TRASERA ABAJO

75m No alcance max.

(S RTIR RIY RAR T

| (7t [71r 65 [45 | | | 66" [ 40 | 64 |
| (o9 [67 [ 74 ] 46 60| 30 | 60" 30 | 75|

| 164* [ 121 [ 114" 66 | 83 | 42 | |66 | 30 | 73 |

120*| 65 | 44

No alcance max.

| (7 [7ir 6565 | | |66 [66 | 64|

| _[orlor 7470 60|49 60" [ 49 | 75 |
| 16,4 164" 114*[106* 83" | 70 | | | 66" [ 50 | 73 |

19,2 [ 19,2* 12,0*| 11,6
CUCHILLA TRASERA ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance max.

N ow W ow | s 0 s s m
| [er |67 [61"]46 | 16037 | 67
104+ 104" | 93" [ 67 | 7,1 | 46"  6,0* | 30 | 57| 28 | 78 |
| 16,1* ] 121 [11,3*] 66 | 82" | 43 64 | 29 | 62 | 28 | 76 |
100"

52

No alcance max.

(U R R R T
| e6r[6r (61|61 | |60 ]60 | 67|
(104" [ 104 1 93" [ 93 [ 71* | 70 [ 60° [ 50 | 57* [ 47 | 78 |
| 16,1 [ 16,1 | 11,3 | 106 | 82" | 71 | 65 [ 48 | 63" | 47 | 76 |

19,0* | 19,0* | 11,8* | 10,9 100 | 89 | 51
CUCHILLA TRASERA ABAJO
45m 6,0m 75m No alcance max.
NI B SEE I SR R S

| (69169 60" ] 46 | 54|32 40" | 28 | 80 |

130" | 118 (102 66 | 75" | 45 | 60 | 31 | 41" | 25 | 84 |
(179" 119 (113 [ 64 |82 [ 41 | | |53 [ 28 | 75 |

ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

75m No alcance max.

[ [ 153 [53 [ | 46" [ 46 | 61|
| (69 [69 | 60" 60 | 54| 51 | 40" [ 40* | 80 |

130" 130 [ 102* [ 102" | 75" | 69" | 60° | 50 | 41 | 41* | 84 |
| 179+ [179* (113 [ 106 | 82" | 69 | |53 | 48 | 75 |




Las cargas de arriba (kg) cumplen con las normas ISO y se refieren a la
excavadora equipada con cuchara. Las cargas indicadas no son mayores del
87% de la capacidad de elevacion del sistema hidraulico o del 75% de la carga
basculante estatica. Los valores marcados con un asterisco (*) estan limitados
por capacidad de elevacion hidraulica mas que por la carga basculante.

MONOBLOQUE - BALANCIN 2.10 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

(S RPN R DR A

| (8163 5540 | | | 46 [ 33 | 67 |
| [ 77[53 51 ]36 3726 35|25 78]

| [ 71]48 47 [33 | 35 [ 25 3525 76|

71* 1 50 | 49 | 35 48 | 34 | 61
CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

75m No alcance max.

| (et [8tr [70°[63 [ | |68 [52 | 67|
| (10789 [ 79" 58 |65 | 42 | 63" [ 40 | 78 |
| (108" 84 |81 ] 55 61" | 41 60" | 40 | 76 |

MONOBLOQUE - BALANCIN 2.40 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA

75m No alcance max.

(S RPN NI AR A
| 7664 [56]41 | | |43 [ 31 | 70|
| 7854 | 51|37 37|26 33| 24 | &1
| 71048 47 | 33 35 [ 25 33 | 23 | 79 |

95" [ 92 | 72 | 50 | 48 | 34

, X , 45
CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

3,1

No alcance max.

75m
. & | m

Now W ow s N s N

| (76 [76 |67 ] 63 | | | 56" [ 49 | 70 |
[ (104 [ 90 [ 77| 59 64| 42 | 56" | 38 | 81 |

[ [+ 84 (82|55 63| 40 |58 | 38 | 79 |

95 | 95 | 78 | 78 | 57 | 56 50* | 50* | 64
MONOBLOQUE - BALANCIN 2.94 m - EJE DE 2,75 m
CUCHILLA TRASERA ARRIBA
45m 6,0m 75m No alcance max.
o o ﬁ—' llw H"

| [ [ [s7]42 [ | 42| 36 | 65|
| 11,0 [ 110" 81" [ 62 | 54 | 40 | 38 | 28 | 33 | 24 | 82 |

| [ 74 [51 | 49353625 29[ 21 | 86|
| 104" | 88 | 70 [ 48 | 46 | 32 | 34 | 24 | 32 [ 23 | 79 |

CUCHILLA TRASERA + ESTAB. DELANTEROS ABAJO

75m No alcance max.

[ [ Isr]sr | | 42" ] 42" | 65 |

| [110°[ 86 | 80" ] 56 | 64| 41 ' 41" | 33 | 86 |

CAPACIDAD DE ELEVACION
WX218

CUCHILLA TRASERA ABAJO

75m No alcance max.

(S RTIR RIY RAR T
8 l71[70°]45 [ | 68 [37 | 67|
| 107 60 79 [ 41 | 64 | 29 | 60 | 28 78
| (108 55 81" [ 37 | 61" | 28 | 60° | 28 76

71* | 57 49 | 39 48 39 6,1
ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO
30m 45m 6,0m 75m No alcance méax.
moos I . W o

| (et [8tr70r |70 | (68 [ 60 | 67|
[ (107 [106 79" | 68 65 | 49 | 63 | 46 | 78 |
| (108 [100 81| 64 61| 47 | 60 | 46 | 76 |

CUCHILLA TRASERA ABAJO

75m No alcance max.

S PUR I R -
| 7672 (67|45 [ |  [56°[35 | 70 |
| 104 61 77 | 41 | 64 | 30 | 56| 26 &1

| (1] 55 82|37 6228 5826 | 79
78 | 56 | 57" | 38 50°

35

No alcance max.

(IR RPN I T -
| 7 [76 (67 [ 67 [ | [ 56 [56° | 70 |
[ fo4f104 [ 77 | 69 | 64 | 49 | 56° [ 44 | 81 |
| [ 11171100 82 [ 64 [ 63 [ 47 | 58 | 44 | 79 |

CUCHILLA TRASERA ABAJO

45m

6,0m 75m No alcance max.

LR

| [ Is5r]46 | | 42" ] 40 | 65 |
11,0 [ 110" 81* [ 69 | 67 | 44 | 59° | 31 | 38" | 26 | 82 |

| (107 [ 57 80°]39 | 63|28 41"] 23 | 86 |

ESTABILIZADORES DELANTEROS Y TRASEROS ABAJO

75m No alcance max.

[ Isr]sr [ | 42" ] 42" | 65 |
11,0 [ 110" 81 [ 81* | 67 | 67* | 59° | 50 | 38" | 38" | 82 |
| [110°[103 | 80" ]| 66 | 64 | 48 41" | 39 | 86 |

| 104" [ 104* [ 104" [ 99 | 7.6 | 63 ' 58 | 46 | 53 | 43 | 79 |
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